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© Bett, insbesondere Kranken- oder Pflegebett 

@ Die Erfindung betrifft ein Bett, Insbesondere «ir> Kranken- 
oder Pftegebett mit einem motorisch hohen- und/oder 
neigungsversteflbaren Liegeflachenrahmen, dam eine nel- 
gungsversteilbare RuckanJahne und sin neigungsverste 11 ba- 
res ObarschenkfiJteil zugeordnet tst ErfindungsgemaS wird 
aufgezeigt, wie ein mogiicherweise unkomfortabel oder 
achldlicher Miro'maJwinkeJ zwischen Ruckenlehne und Ober- 
schenkeJteil durch nur zwei Endschafter, die die motorischen 
Antriebe fur Ruckenlehne und Oberschenkeitefl beeinflus- 
sen, uberwacht warden kann. 
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Beschreibung 



Gattung 

Die Hrfindimg betrifft ein Bett insbesondere ein Kranken- oder Pflegebett 

Stand derTechnik 

Aus der DE 25 35 233 C2 ist ein sogenaimtes Profilbett mit einem Matratzenrahmen vorbekannt das drei 
verstellbare Betteile besitzt die Qber drei getrennte Steuerkreise jeweils getrennt steuerbar sind. Der Antrieb 
erfblgt Qber drei getrennte Niedervoltmo toren, die in die eine oder andere Richtung antreibbar sind. Die drei 
Berezche des Profilbettes umfassen eine Mckenstfitze; die zur Bewegtmg urn eine quer zur Tflngsachse des 
Bettes veriaufende Achse scbwenkbeweglich Ist Es ist audi eine entsprechend schwenkbewegliche BwnstQtze 
vorhanden. Era erster Motor dient zum Hcben und Absenken der RGckenstGtze, wahrend ein zweiter Motor 
zum Anheben and Absenken der Beinsttttze vorgesehen ist Es sind audi sogenannte elektronisdie Logik-Bau- 
teile vorhanden, urn Winkelbereiche und -lagen zu erfassea Diese Logik-BauteOe ermhtew voigegebene Win- 
keSwerte und steu era demgemSfi die Elektromo toren durch einen Vergleich mit den abgespeicherten Winkdbe- 
reicb em Die reversiblen Elektromo toren steuern dabd autom atisch Korrekturen aus, derart, dafi ein eingestell* 
ter Neigungswinkel der Beinst&tze den vorgegebenen Teil des Neigongswrakels der Rtickenstutze bildet Diese 
Vorverdffentlichung zeigt so mit *X}renz4JmriB-Scfaalter"» die Lagen zwiscben den Endlagen der Antriebe von 
Kopfteil und Knieteil (Oberschenkelteil) maxkieren. Bei Erreichen dieser Grenzlagen wird das jeweils gemeinsa- 
me Anheben von Kopf- und FuBtdl unterbrocben. Die dort verwendete Logik bewirkt somit die wecfasdweise 
Verkndpfung der Grenzschalter- und Steuersignale von Kopf- und Oberschenkelteil, und eine gewisse, jedoch 
keine absolute Begrenzung des Relatrvwinkels zwischen Kopfteil und Oberschenkelteil. 

Ein Bett mit den vorerwahnten Merkmalen zeigt auch das sogenannte TDEC-Bett der Firma IDEO, Box 40 
57, S-800 04 GIvie, das unter anderem auch in Prospekten beschrieben ist, die fan Mai 1986 ohne Verpflichtung 
zur Geheimhaltung an einen unbeschrdnkten Personenkreis ausgegeben warden. 

Ein solches Bett ist ebenfalls in der EP 0 498 111 und inder GB-A-2 209 464 bcschriebca 

Durch die oben beschrieben en Vonrerdffentfichungen ist ebenfaUs ein Bett vorbekannt das einen Uegefla- 
chenrahmett aufweist sowie Einrichtungen zum Variieren der H6he dieses liegeflacnenrahmens. Ferner sind 
gesonderte, mit Kraft angetrieb ene BetttigimgseKemente vorgesehen, von denen eines fOr das kopfseitige Ende 
und ernes fur das fuBsehige Ende des Bettes bestimmt ist Besonders durch die DE 25 35 233 C2 ist es auBerdem 
vorbekannt, einen Nhreaiisensor mit beiden Betatigungselementen zu verbinden, urn einen vorbestsnmten 
Neigungswmkd der Plattform gegenuber dem Sensor durch Bnstdhmg der Kraftzufuhr, nSmBch der Stromal* 
fuhr zu den betreffenden Betatigungselementen (tfiedervoltmotoren) zu steuern. Ein Shnfiches Bett ist im 
Cbrigen durch die EP0488 552 Bi Stand derTechmlL 

Aufgabe 

Per Erfindung fiegt die Aufgabe zugrunde, ein Bett insbesondere ein Kranken- oder Pflegebett zn schaffan, 
d*s unter BeibeM t M" c der Vorteilei die rich mt dmr Binhaltung eines wtestimmten Mfarimahrinkeb zwischen 
RQckenlehne und Oberschenkelteil ergeben, konstruktiv einfach ausbilden IaBt 

LSa un g 

Die Aufgabe wird durch die in Pat entanspruch 1 wiedergegebenen Merkmale gelost 

EimgeVorteBe 

Bd der Erfindung werden zur Obcr^ 
Oberschenkelteil nurzwei Endschalter verwendet Diese Endschalter stellen sicher, da8 der Winkel zwischen der 
RQckenlehne und dem Oberschenkelteil meat kleiner als der jeweils vurgegebene Grenzwert wird, urn eine 
komfortable und ungefahrliche IiegeposWon des Patienten sicherzustelletL Komplizierte dektromsche Steue- 
rungen sind deshalb nicht erfdrderlich. Beim Kommando "RQckenlehne herunterfahren" ist die Ruckenlehn e 
durch Energiezufuhr zu dem ibr zugeordneten motorischen Antrieb nacfa unten fahrbar, w§hrecd der motori- 
sche Antrieb fflr das Oberschenkdteii unbeeinfluBt bleibt Beim Kommando Oberschenkelteil hochfahrenT ist 
bei einer ersten Variante helm Aktivieren beider Endschalter das Kommando "Oberschenkehefl hochfahren* 
gesperrt 

Die Merkmale a) und b) des Patentanspniches 1 sind aus der DE2535233C2 vorbekannt wahrend das 
Merkmal c) insoweh vorbekannt ist als doit ebenfalls die Signale der Grenzschalter mit den Steuersignalen 
beider Antriebe jeweQs wechsdweise durch eine emfache Steuerbgik verknflpft warden. 

Wehere erfinderiscfafl Ausgestaltungen 

In den Patentansprflchen 2 bis 4 shod weitere vorteifliafte und erfinderische Ansgestaltungen beschri ben. 
Bd Anwendung der Lehre nach Patentanspruch 2 wird eine dskrete Logikschatemg verwendet die kemen 
MikrokontroQer und auch kemen Mikroprozessor bendtigt 
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Besonders vorteilhaft ist es, wenn zum motorischen Antrieb Linearmotoren, insbesondere Elektromotoren, 
zom Ensatz fcommen, aus deren Gehause erne Antriebsstange herausgefflfart 1st, die mit ihren Enden die 
jeweiligen Endschalter aktivieren (betatigen) - Patentanspruch 3. 

Patentansprucfa 4 beschrcibt eine LBsuug ffir das Kommando "Rfickenlehne hocfafahren". Hierbei wird das 
Oberschenkehett so lange nach unten gefahren, bis der zweite Endschalter nicht mehr aktiviert Ist Wahrend 
dieser Zeit bleibt die RQckenlehne auf der aktueilen Position stehen. Sobald der dem Oberschenkelteil zugeord- 
nete Endschalter nicht mehr aktiv 1st, fahrt die Rackeniehne wetter hoch, wahrend das Oberschenkeltefl auf 
seiner Position stehen bleibt m 

Bei der zweiten Variante zum Kommando "Oberschenkel hochfahren* wird die Rflcfcenlehne so lange nach 
unten gefahren, bis der dem Rflckwilehnenantrieb zugeordnete Endschalter nicht mehr bedampft (aktiviert) ist 
Wahrend dieser Zeit bleibt das Oberschenkelteil auf der aktueilen Position stehen, SobaM der Endschalter nicht 
mehr aktiv 1st fShrt das Oberschenkelteil weher hoch, wahrend die Rflckenlehne auf der aktueilen Position 
verbleibt 
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Nomenklaturfflr LogikverknQpfung 15 



El Kommando Rflckenlehne hoch 
E10 Kommando ROckeuJehne ranter 
E2 Kommando Oberschenkelteil hoch 
£20 Kommando Oberschenkelteil runter 

51 Rflckenlehne fiber Grenzposhion 

52 Oberschenkeltefl fiber Grenzposition 
Ml Rfickenlehne hoch 

M10 Rflckenlehne ranter 

M2 Oberschenkelteil hoch 

M20 Oberschenkelteil runter 

UlogischUND 

UN iogischUND NICHT 

OlogischODER 

ON logisch ODER NICHT 

« Zaweisung des logischen VKE 
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Bool'sche Logik 



Variants 1: 

Obersch nkelteil runter 

U S1 
U S2 
U E1 
O E20 
M20 

RQcfceniehne runter 

U • E10 
M10 



RGckenlehne hoch 

ON S1 

ON S2 

U E1 

= M1 

Oberschenkefteil hoch 

ON S1 

ON S2 

U E2 

=» M2 



Variante2: 

Oberschenkefteil runter 

U S1 

U S2 

U E1 

O E20 

= M20 

RQckenlehne runter 

U S1 
U S2 
U E2 
O E10 
M10 

RQckenlehne hoch 

ON S1 
ON S2 
U E1 
M1 

Oberschenkelteil hoch 

ON S1 
ON S2 
U E2 
M2 
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Um das Schaltungsprinzip moglichst einfach darzustdlen wurde auf die Darstellung einer Verriegelung 
gegenMufiger Kommandos verzichtet 

In der Zeichnaog ist die Erfindung an einem AusfQhrungsbeispid — teiis schema risch — in Anwendung auf ein 
sogenanntes Gliederrahmenbett veranschaulich t, das vorlegend beispielsweise als Krankenbett ausgebildet ist 

Das Bezugszeichen 1 bezeichnet ein Untergesteil, das durch Rollen 2 auf einem Boden verf ahrhar angeordnet 5 
ist Es sind insgesamt vier soldier RoQen angeordnet von denen nur eine mit einem Bezngszeichen versehen 
worden ist Beispielsweise kdnnen zwei gegenuberHegende Rolien festbremsbar ausgebildet sein (nicht darge- 
steUt). 

Im Abstand zum Untergesteil 1 ist ein Rahmen 3 angeordnet dem — was ebenfails nicht dargestdlt ist - f fuB- 
und bettseitig je ein Betthaupt zugeordnet sein kann. Der Rahmen 3 ist fiber mehrere Lenkerdemente 4, 5 io 
hahenverstdlbar und kopf- bzw. fuBseitig im Bedarfsfafle neigbar anzuordnen und in der jeweils gewflnschten 
Neigungs- und/oder Hdhensteflung zu arretieren, Hierzu sind geeignete, nicht dargestellte Antriebe vorgesehen. 
Die Hdhen* und/oder Neigungsverstdlung kann die ubfiche Ausgestaitung besitzen, so dafi sxe aus Grunden der 
Vereinfachung faier nicht nEher erl&utert wird. 

Das Bezngszeichen 6 bezeichnet eine ROckenlehne, die flber eine horizontale Achse 7 schwenkbeweglich und 15 
in der gewunschten NdgungssteDung arretierbar angeordnet ist 

Mit dem Bezngszeichen 8 ist ein Mittdtefl bezeichnet, dem ein Oberschenkdteil 9 nachgeordnet ist, das 
ebenfails Qber eine horizontale Achse 10 schwenkbeweglich und in der gewQnschten Ndgungsstellung audi 
arretierbar angeordnet ist Mit dem Oberschenkeltdl 9 ist fiber eine horizontale Achse 11 ein FuBteil 12 
verb linden. 20 

Bei 13 und 14 ist je ein motorischer Antrieb angeordnet Die motorischen Antriebe 13 und 14 sind als 
Linearmotoren, insbesondere als re versierbare Niedervoltmotoren, ausgebildet 

Der Antriebsmotor 13 fur die Ruckenlehne 6 wdst eine kdbenstangenfdrmige Antriebsstange 15 auf, die fiber 
eine Schwenkachse 16 mh einem Hebd 17 in vertikaler Ebene schwenkbeweglich gefcuppelt ist Der Hebd 17 ist 
fest mit der ROckenlehne 6 getrieblich verbunden. Auf diese Weise kann durch Bin- und Ausfahren der Antriebs- 25 
stange 15 die Rfickedehne 6 in Richtung A bzw. B, also in vertikaler Richtung, hin und her geschwenkt und durch 
Sdllsetzen des Antriebes 13 anch in der jeweOs gewfinschten Wmkelsteliung audi arretiert werden. 

Die Antriebsstange 15 weist an ihrem freien Ende einen Schaltnocken 18 mit schrager Anlaufflache 19 ant cfie 
mit einem Schdtstift 20 eines ers ten Endschahers 21 zusammenwirkt 

Bel 22 1st ein dektrisches Kabel veranschauficht so 

Der motorische Antrieb 14 weist ebenfails eine kolbenstangenfdmuge Antriebsstange 23 auf, die ebenfails 
durch den motorischen Antrieb 14 in Richtung ihrer Langsachse, also hin und her anzutreiben ist wodurch die 
Winkelsteflung des OberschenkelteOs 9 und damit anch des Fufi teiis 12 zu verftndern und in der jewefls 
gewfinschten Winkelst dhing auch zu arretieren ist An ihrem Ende trfigt die Schaltstange 23 einen Schaltnocken 
24, der mit einem Schaitstift 25 eines zweiten Endschalters 26 zusammenwirkt Bei 27 ist ein dektrisches Kabel 35 
verans chau licht 

Mit a ist der Winkd zwischen Rflckenlehne 6 und einer Verbindungslinie zwischen den Mhtelpunkten der 
Achse 7 und der Achs e 1 1 b ezeichnet Ein vorgege bener Minimal winkd a wird dnrch die bdden Endschalter 21 
und 26 fiberwacht Die hier vorgeschlagene Ldsung basiert auf einer diskreten Logikverschafomg, ohne Mikro- 
kontroller und Mikroprozessor. 40 

1. Kommando ROckenlehne hochfafaren 

Das Oberschenkdteil 9 wird so lange nach unten gefahren, bis der zweite Endschalter 26 nicht mehr akthr ist 
Wahrend dieser Zeh bleibt die Ruckenlehne 6 auf der aktuellen Position stehen. Sobald der zweite Endschalter 45 
26 nicht mehr aktiviert ist fahrt die ROckenlehne 6 weiter hoch. Das Oberschenkdteil 9 bleibt auf seiner Position. 

Z Kommando ROckenlehne herunterfahren 

Die ROckenlehne 6 fahrt nach unten. Kdn wdterer EinfluB auf die Antriebe 13 und 14. so 

3. Kommando Oberschenkdteil hochfahren 

(Variante 1) 



Sotange die bdden Endschalter 21 und 26 aktiviert sind, ist das Kommando "Oberschenkdteil 9 hochfahren* 
gesperrt 

4. Kommando Oberschenkdteil hochfahren 
(Variante 2) 



55 



60 



Die ROckenlehne 6 wird sotang durch Emschal ten ihres Antriebs nach unten gefahren, bis der erste Endschal- 
ter 21 nicht mehr aktiviert 1st Wahrend dieser Zdt bleibt das Oberschenkeltdl 9 auf der aktuellen Position 
stehen. Sobald der erste Endschalter 21 nicht mehr aktxv ist fahrt das OberschenkdteO 9 werter hoch* cfie es 
ROckenlehne 6 bleibt auf der aktuellen Position stehen. 
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3w Kommando Oberschenkelteil hemnterfahren 

Das Oberschenkeltefl 9 film nach unten. Kein write rer Einfhifi auf andere Komponenten. 

Die in der Zusammenfassung, in den PatentansprQchen und in der Beschrribung beschriebenen sowie aus der 
Zefchnung erachtfichea Merkmale kdmten sowohl einzeln als audi in briiebigen Kombinationen fur die Ver~ 
wirklichung der Erfindung weseatfich seht 

Patentansprtlche 

1. Bett, insbesondere Kranken- oder Pflegebett, mit 

a) je einem eigens steuerbaren Antrieb(13, 14) fflrdie Ruckenlehne (6) und das OberrehenkelteO (9); 

b) je einem Grenzschalter (21 , 26) im Bereich zwischenden Endlagen des jeweiligen Antriebs, 

c) einer Steuerlogik, die den einen Antrieb (z. B. 13) in Heberichtung spent wenn der durch den 
Grenzscfaalter (lE 14) definierte Grenzwinkei (2) bet dem jeweOs anderen Antrieb (z. R 14) Ober- 
schrittenist, 

X Bett nach Anspmch 1 , nut einer cfisfare ten Logikscfaahung fDr die motorischen Antriebe (13, 14). 

3l Bett nach Anspmch 1 und/oder 2. wobei die motorischen Antriebe (13, 14) als Linearmotoren mit je einer 

in Surer Langsachsrichtung in bekien Richtung antreib baren Antriebsstange (15, 23) ausgebOde t sind 

4. Bett nach Anspmch 1, wobei (fie Steuerlogik den jeweils anderen Antrieb (z. R 13) bis mindestens zu dem 

Grenzwinkei (a) in Absenkricbtung ansteuert. und dann das Heben durch den einen Antrieb (z.& 14) 

freigibt 



Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen 
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